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0 Inledning och innehåll i detta urval av STRILDOK  
 

Inledning 
 

Det svenska flygvapnets strilsystem består av ett stort antal fristående system som dock har en 

hård infologisk knytning till varandra. Dessa system kan vara både geografiskt vitt skilda och 

tillhöra helt olika organisationer, t ex andra vapenslag och civila myndigheter.  

 

För att det som vi benämner stril skall kunna utföra sin uppgift krävs att alla ingående system 

funktionsmässigt fungerar ihop och bildar kompletta funktionskedjor. Att få en överblick och 

förståelse för detta är svårt. Som ett försök att öka förståelsen och systemkännedomen har 

FMV:ElektroF under 1990-talet tagit fram denna strildokumentation.  

 

Det skall betonas att strildokumentationen inte är framtagen för att bistå experterna inom 

deras respektive specialområde, utan för att ge en inblick i de områden av stril som man 

normalt ej jobbar med. För fördjupad kunskap hänvisas till de referenser som finns angivna i 

strildokumentationen.  

 

Strildok beskriver inte ett "fryst" stril utan innehåller även information om beslutade och 

planerade förändringar av stril.  

 

 

I detta utdrag ur den fullständiga strildokumentationen har i första hand information ur 

följande kapitel medtagits: 

 

- Historik 

- Definitioner 

- Uppgifter 

- Uppbyggnad 

- Ingående delar 

- Prestanda. Kapacitet 

- Källförteckning 

 

 

 

Den fullständiga strildokumentationen, som till största delen är hemligstämplad, förvaras i 

FHT arkiv i Krigsarkivet. 
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Uppbyggnad 
 

Strildok är uppbyggt i fem nivåer: 

 

Nivå l (Strilsystemet)  
består av ett kapitel, som behandlar hela strilsystemet. Det beskriver uppgifter, organisation, 

objekt, funktioner etc. samt anger vilka andra system som stril har informationsutbyte med. 

 

Nivå 2 (Objekt) 
består av ett kapitel för varje typ av objekt, som ingår i stril eller som har informationsutbyte 

med stril. Kapitlen beskriver bl. a objektens uppgifter, uppbyggnad, verksamheter, funktioner, 

kapacitet och prestanda. I nivå 2 beskrivs även delsystem, t ex Flygtrafikledning och 

LOMOS. 

 

Nivå 3 (Överförd information)   
består av ett kapitel som beskriver vilken information som överförs mellan olika typer av 

objekt, utan hänsyn till hur kommunikationen tekniskt är löst.  

 

Nivå 4 (Trafikfall)   
består av ett kapitel för varje trafikfall, som förekommer inom stril eller mellan strilobjekt och 

objekt utanför stril. Här beskrivs den tekniska kommunikationslösningen och de gränssnitt 

som förekommer anges.  

 

Nivå 5 (Gränssnitt)  
består av komplett information om varje fysiskt gränssnitt, som förekommer mellan 

strilobjekt samt mellan strilobjekt och samverkande objekt utanför stril. Dessutom beskrivs de 

standarder som tillämpas. 
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Kapitel 

nr 

Dokumenttitel Antal sidor i 

Strildok 

Sidor 

här 
0 Inledning och innehållsförteckning  4 

101 Översiktlig beskrivning Stril 91 14 

201 Lfc 1 68 7 

202 Lfc 2 44 5 

203 Ledningscentral O1O 14 3 

204 StriC 60 2 

205 Rrgc/F 39 9 

206 Rrgc/T 36 8 

207 Lgc 17 2 

208 Strilutbildningssimulator, Strics SIM/S 25 7 

209 Strilutbildningssimulator, SIM/R 21 3 

210 Radaranläggning 870 26 2 

211 Strilradaranläggning 860 30 4 

212 Strilradaranläggning 15 21 5 

214 Strilradaranläggning 66 25 7 

215 Ls-torn 14 6 

216 Flygtaktiskt kommando, FTK 19 0 

217 Flygburen spaningsradar, FSR 890 19 0 

218 Styrdatasändare 18 2 

219 Taktiskt radiosystem, TARAS 26 0 

220 Strilpejlsystem, SPS 19 2 

221 SBÖ-spridare 15 0 

222 Lfv -centraler 14 4 

223 Räddningscentral, RC 20 2 

225 Vädercentral, VÄDC 18 2 

226 Marin kommandocentral, MKC 10 1 

227 Flygbaser 34 4 

228 Stri- och FYL-radiostationer 16 1 

229 Stridsledda flygplan 33 1 

230 Radaranläggning 810 och 825 28 5 

231 Radaranläggning MSSR 18 4 
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233 Sensordatanät, Sendnet 5 0 

235 Striutbildningssimulator TAST 18 3 

236 Flygkommandocentral, FKC 52 2 

237 Försvarets telenät, FTN 11 0 

240 Flygtrafikledning, ANS (FYL) 16 3 

241 Luftvärnsförband 27 2 

241rev Luftvärnsförband 18 2 

242 Lvrb-förband 24 1 

243 Marktelekontor MTK 13 2 

244 Informationssystem FV, IS FV 22 1 

248 IK/ID -system PN-79 14 2 

249 Luft- och markobservationssystem, LOMOS 20 4 

250 Luftlägesinformationssystem, LuLIS 18 4 

251 Lfuc/T 24 4 

301 Datameddelanden 56 2 

401 Färdplaner 15 1 

402 SBÖ, Strilradaranläggning 15 ï central 26 1 

405 TARAS-kommunikation över SU-länk 25 0 

406 Pejldataöverföring 17 1 

407 Företags- och pekdata 27 1 

408 Datakommunikation, StriC ï StriC 28 0 

409 Datakommunikation, StriC ï MKC 17 0 

410 Styrdata 19 1 

411 TARAS-kommunikation över radio 25 0 

412 Stri- och FYL-radiokommunikation 24 1 

413 Extern styrning av Radaranläggning 870 23 0 

415 PSÖ, KSRR ï central 15 1 

416 Interfonkommunikation 23 1 

417 Radarinformation, FSR 890 ï StriC 23 0 

419 OPUS, ls ï lgc 13 2 

420 Luforsändning 14 1 

421 OPUS, lgc ï central 10 1 

422 Lv-ordersändning 22 2 
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423 Måldata till RBS 77 23 0 

424 Datakommuniktion, StriC ï Lvrb-förband 11 0 

425 FM IP-kommunikation 15 0 

426 MILFAX -kommunikation 13 1 

427 MILPAK -kommunikation 22 1 

428 MILTEX -kommunikation 17 1 

429 Datakommunikation, Rranl 870 ï Marinen 7 0 

430 SBÖ, Radaranläggning MSSR ï central 25 0 

431 SBÖ, Strilradaranläggning 66 ï central 26 1 

432 SBÖ, Radaranläggning 810/825 ï central 26 0 

434 SBÖ, Radaranläggning 870 ï central 26 1 

437 Kommunikation med RC 25 1 

441 Styrning av SBÖ-spridare 25 0 

442 Överföring av SPS-information 13 1 

445 Telefoni, extern abonnent 41 1 

446 Taktiskt tal, extern abonnent 40 0 

450 SBÖ, Strilradaranläggning 860 ï central 27 1 

    

 Totalt antal sidor 1905 171 
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101 Översiktlig beskrivning av stril 
 

Förord 
 

Det svenska flygvapnets strilsystem består av ett stort antal fristående system som dock har en 

hård infologisk knytning till varandra. Dessa system kan vara både geografiskt vitt skilda och 

tillhöra helt olika organisationer, t ex andra vapenslag och civila myndigheter. 

 

För att det som vi benämner stril skall kunna utföra sin uppgift krävs att alla ingående system 

funktionsmässigt fungerar ihop och bildar kompletta funktionskedjor. Att få en överblick och 

förståelse för detta är svårt. Som ett försök att öka förståelsen och systemkännedomen har 

FMV:ElektroF tagit fram denna strildokumentation. 

 

Det skall betonas att strildokumentationen inte är framtagen för att bistå experterna inom 

deras respektive specialområde, utan för att ge en inblick i de områden av stril som man 

normalt inte jobbar med. För fördjupad kunskap hänvisas till de referenser som finns angivna 

i strildokumentationen. 

 

 

Historik 
 

I mitten av 1930-talet indelades Sverige i ett antal luftbevakningsområden, lbo, vardera med 

en luftbevakningscentral, lc, till vilken ett antal optiska luftbevakningsstationer, ls, 

rapporterade. Rapportering skedde över manuellt uppkopplade förbindelser i Televerkets nät 

genom s k luftförsvarssamtal som hade företräde. Först i början av 1940-talet blev 

luftbevakningen rikstäckande. Luftbevakningen organiserades i huvudsak av Armén. I marina 

basområden tillhörde den dock Marinens organisation.  

 

Luftbevakningens organisation och arbetsformer gav inte tillräckligt underlag för 

stridsledning av jaktflyg vilket ledde till att man inom Flygvapnet, med början 1943, byggde 

upp en egen organisation. Denna bestod av jakt-ls som via radio rapporterade till 

jaktstridsledningscentraler, jc. När de första radarstationerna (ekoradio, ER IIIb) under 1944 

tillfördes Flygvapnet accentuerades splittringen ytterligare.  

 

1948-07-01 samlades luftbevakningsorganisationen i Flygvapnet och uppbyggnaden av det 

system som sedermera kom att kallas Stril 50 påbörjades. Förkortningen stril, för 

stridsledning och luftbevakning, började användas först 1957. 

 

I Stril 50 sammanfördes informationen från olika sensorer, både radar och optisk 

luftbevakning, på en lägeskarta i en ny typ av central, luftförsvarscentral, lfc. Arbetssättet 

karaktäriserades av manuell informationsbehandling och talstridsledning av jaktflygplanen. 

Direktförbindelser utnyttjades för sambandet med sensorerna och VHF-radio, RK 01, för 

sambandet med flygplanen. 

 

I slutet av 1940-talet och början av 1950-talet tillkom, förutom lfc, även 

luftförsvarsgruppcentraler, lgc. Lgc sammanställde rapporterna från ett antal ls och 

rapporterade i sin tur till lfc. Vid denna tid togs också flera typer av radarstationer i bruk: PJ-

21, PS-41 och PS-16. PJ-21 var en jaktstridsledningsradar som bestod av en spaningsdel, PS-
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14, och en nickande höjdmätare, PH-13. PS-41 var en transportabel luftbevaknings- och 

jaktstridsledningsradar medan PS-16 var en fast fjärrspaningsradar. 

Den första indelningen av Sverige i luftförsvarssektorer gjordes under 1951 och omfattade 21 

sektorer. Utformningen gjordes i viss mån efter engelsk förebild men påverkades också av 

den tidigare indelningen i luftbevekningsområden och av den sambandsstruktur som fanns. 

1957 fastställdes en ny sektorindelning som omfattade elva sektorer. Vid denna tidpunkt 

tillkom sektorchefer i de viktigaste sektorerna och strilförbanden organiserades i 

strilbataljoner.  

Storradarn PS-08 tillkom i slutet av 1950-talet. Den försågs med en indikatorutrustning som 

innehöll digital beräkningsenhet och halvautomatisk målföljning. Den kallades ibland Stril 

59.I detta system utprovades bl a en digital styrdatalänk för stridsledning av jaktflyg. I 

anslutning till 08-anläggningarna byggdes också nickande höjdmätare, PH-12 och PH-40. 

 

I början av 1960-talet påbörjades uppbyggnaden av Stril 60 som karaktäriserades av maskinell 

informationsbehandling och styrdatastridsledning av jaktflygplanen. 

 

Nya lfc byggdes i sektorerna 05 och SI. Uppdraget att leverera dessa lfc (sedermera Lfc typ l) 

gick till Marconi som offererat både en analog och en digital systemlösning. Konkurrenten, 

Decca, hade offererat en lösning som byggde på analogteknik. Analogsystemen var i stort sett 

hyllvara medan digitalteknik var något relativt nytt och oprövat i dessa sammanhang. Den 

digitala lösningen innebar dessutom senare leverans. Valet av det digitala systemet var därför 

mycket framsynt och har varit avgörande för utvecklingen av stril. 1965 togs den första 

anläggningen i drift. 

 

1966 förändrades sektorindelningen till att omfatta sju sektorer. 

 

Under mitten av 1960-talet tillkom ytterligare typer av radarstationer, PS-65 och PS-15, samt 

radargruppcentraler, rrgc (sedermera Rrgc/F). Rrgc var då i första hand avsedda att ta hand 

om informationen från låghöjdsradarn PS-15 och användes som s k låghöjdsfilter som 

rapporterade till lfc. Överföringen av radarinformation till centralerna skedde med 

bredbandsteknik via radiolänk. Vid de flesta rrgc uppfördes s k volymetriska höjdmätare, PH-

39, dvs. radarstationer som kontinuerligt lämnade höjdinformation. 

 

Automatisk styrdatasändning till stridsledda jaktflygplan, J 35, började tillämpas under 1960-

talet, först från lfc sedan också från rrgc.  

I början av 1970-talet tillkom 3D-radarn PS-66 och datarapportering, OPUS, infördes inom 

den optiska luftbevakningen. 

Automatisk målföljning gjorde det nödvändigt att digitalisera radarsignalerna. Digitalisering 

möjliggjorde även smalbandsöverföring av radarinformation, SBÖ. I och med att SBÖ 

infördes 1974 och antalet radarstationer som kunde presenteras i en strilcentral därmed ökade 

utökades användningen av rrgc till att omfatta alla höjder inom ett geografiskt område.  

I slutet av 1970-talet moderniserades ett antal Lfc m/50 och kompletterades med utrustning 

för projicerad storbild (Lfc typ 2). Måldata som presenteras på storbilden erhålls från rrgc. 

1981 reducerades antalet luftförsvarssektorer till fyra och i samband med detta 

omorganiserades några lfc till luftförsvarsundercentraler, lfuc.  

 

I början av 1980-talet anskaffades höghöjdsradarn PS-860 och rörliga indikatorrum, RIR. 

RIR-materielen, dvs. Indikatorrum 860 och Rrgc/T, används som lokalt op-rum till PS-860 

och som transportabel rrgc. I början av 1980-talet tillkom också funktioner för 

strilradarledning i Rrgc/F och Rrgc/T. 
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I slutet av 1980-talet tillkom låghöjdsradarn PS-870 och smalbandsöverföring av 

radarinformation via SBÖ-spridare på förmedlade förbindelser började att användas.  

 

Från början av 1990-talet till 1998-01-01 användes Lfuc/T för att lösa uppgifter från 

avvecklade fasta strilcentraler (Lfuc W2, 01, ÖNS och ÖNN). Även några Rrgc/F tillfördes 

lfuc-funktioner.  

I början av 1990-talet påbörjades en reducering av antalet Rrgc/F. Detta som resultat av att 

kvarvarande strilcentraler modifierats och fått högre kapacitet.  

Rrgc/F: S1V, S10, OSS, 05M och O1N avvecklades. 

 

1993 ersattes sektorindelningen av en indelning av landet i tre flygkommandon, FK, vars 

gränser överensstämmer med milogränserna.  

1994 tillkom det optiska luft- och markobservationssystemet LOMOS.  

Samtidigt påbörjades en avveckling av det gamla optiska luftbevakningssystemet, OPUS, med 

tillhörande centraler av typ Lgc.  

I och med Försvarsbeslut -96 reducerades antalet strilbataljoner från nio till sex, två inom 

varje FK.  

Under 1997 driftöverlämnades den första strilcentralen av typ StriC till förband.  

Mot denna bakgrund utvecklas de strilfunktioner som ingår i FV 2000. 
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Stril hösten 1997 
 

Inom varje flygkommando finns minst en lfc. Dessa är av två typer, Lfc typ l och Lfc typ 2. 

Lfc S och Lfc M är av typ l medan Lfc ÖN och Lfc NN är av typ 2. Lfc NN avvecklas 1997-

12-31.  

Inom ett flygkommando finns en eller flera rrgc med eget uppföljningsområde. Även rrgc är 

av två typer, Rrgc/F och Rrgc/T. Av ursprungliga åtta fasta rrgc, Rrgc/F, finns i dag tre kvar: 

Rrgc S2S, O1S och ÖNM. Dessutom finns fyra transportabla rrgc, Rrgc/T.  

Endast en fast lfuc-anläggning, Lfuc 010, finns kvar. Lfuc/T avvecklas 1998-01-01.  

 

Huvudsakliga sensorsystem inom stril är 2D- och 3D-radarsystem (PS-15 och PS-870 

respektive PS-66 och PS-860). Även sensorsystem som inte tillhör stril utnyttjas, exempelvis 

PS-810, PS-825 och MSSR (flygtrafikledningsradar) och KSRR (marinens 

kustspaningsradar).  

För optisk luftbevakning mm används LOMOS-systemet. LOMOS är ett återtagningssystem 

som i dag endast finns på utbildningsplatser. LOMOS är i dag inte integrerat med övrigt stril.  

 

För sambandet inom stril utnyttjas primärt Försvarets telenät (FTN). 

 

Ledning av flygplanen sker dels genom tal via striradio, dels genom styrdata via speciella 

styrdatasändare som är en del av strilsystemet. De flygsystem som idag jaktstridsleds via 

styrdata är J 35 J och JA 37.  

De flesta centraler och sensorer inom stril utnyttjas i fred för förbandsproduktion och 

incidentberedskap.  

Förbandsproduktionen producerar krigsförband. Dess uppgift är att hålla rätt antal 

befattningshavare på rätt kunskapsnivå samt materiel i rätt omfattning och skick för att lösa 

ålagda uppgifter. Detta uppnår man genom att samtliga strilfunktioner övas. 

Incidentberedskapen har till uppgift att kontinuerligt övervaka luftrummet och att hålla 

flygplan i beredskap för underrättelseinhämtning och insats vid eventuella kränkningar av 

luftrummet eller för annan insats jämlikt IKFN. 

 

Bilden nedan visar de objekt som för närvarande (hösten 1997) ingår i stril eller har gränsyta 

mot stril. Strilobjekten är i bilden inplacerade efter införande år (x-axeln) och taktisk 

inriktning (y-axeln). Objekten utanför stril är inplacerade i två grupper, taktisk eller teknisk 

inriktning, (y-axeln) samt införande år (x-axeln). Det senare gäller även för 

kommunikationsobjekten längst ned på bilden. 
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Huvuduppgifter 
 

Strilsystemet har följande huvuduppgifter: 

 

Att spana efter, upptäcka och målfölja fientliga flygföretag samt att målfölja egna företag. 

 

Att sammanställa information, identifiera samtliga företag och presentera en samlad 

luftlägesbild. 

 

Att besluta om insats (jaktflygplan eller lv-robot) samt följa upp läget på flygbaser och reglera 

beredskap 

 

Att leda och övervaka insatsens genomförande genom stridsledning av flygslag. 

 

Att ge underlag för basorientering (tidigare kallat baslarmning). 

 

Att leda sensorernas utnyttjande genom strilradarledning. 

 

Att leda insats med lv-robot samt samordna vårt flyg och luftvärn. 

 

Att leda icke stridsledd flygverksamhet och främja en välordnad flygtrafik genom 

flygtrafikledning. 

 

Att ge underlag för civilförsvarets flygvarning (tidigare kallat alarmering) i aktuella 

varningsobjekt. 

 

Att orientera det militära och det civila försvaret om aktuellt luftläge. 
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Organisation 
 

Sverige är indelat i tre flygkommandon, Södra, Mellersta och Norra Flygkommandot (FK S, 

FK M och FK N). Strilverksamheten inom respektive flygkommando leds av en stab, FK-

stab, som i krig är grupperad i flygkommandots flygkommandocentral, FKC.  

I fred kan FK-staben ha sina lokaler på flottilj.  

 

I varje flygkommando finns en lfc som utövar stridsteknisk ledning inom sitt ansvarsområde 

som normalt omfattar eget flygkommando.  

 

Ett flygkommando kan vara indelat i ett antal geografiska delområden. Inom varje sådant 

delområde svarar en StriC, en rrgc, en lfuc eller funktioner i lfc för den stridstekniska 

ledningen. En lfc kan således ha en eller flera underställda StriC, rrgc och/eller lfuc. 

Den geografiska indelningen är bl. a beroende av respektive strilcentrals samband, 

sensorernas placering, vapensystem, mm.  

 

Från strilcentralerna sker samverkan med ett stort antal militära staber och förband, t ex 

marinkommandostab, flygbasförband, luftvärnsförband, samt med civila funktioner, t ex 

flygtrafikledningscentraler (Luftfartsverket), räddningscentraler (kommuner innehållande 

varningsobjekt).  

 

Inom varje flygkommando finns två strilbataljoner. Strilbataljoncheferna är underställda 

respektive flygkommandochef. Strilfunktionen på Gotland är underställd C MKG. 

 

I originaldokumentet redovisas i detalj innehållet i respektive flygkommando. 
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Objekt och system 

 
Den vänstra kolumnen i nedanstående tabell anger de objekt och system som ingår i stril. Den 

högra kolumnen visar de objekt och system utanför stril som har gränsyta mot stril och som 

därför behandlas i Strildok. 

 

Objekt och system inom stril Objekt och system som samverkar med stril 

  

Centraler: Sensorer: 

Luftförsvarscentral, Lfc l Radaranläggning 810 

Luftförsvarscentral, Lfc 2 Radaranläggning 825 

Luftförsvarsundercentral, Lfuc Radaranläggning MSSR 

Stridsledningscentral, StriC Kustspaningsradaranläggning, KSRR 

Radargruppcentral, Rrgc/F  

Radargruppcentral, Rrgc/T Övriga objekt, system, etc: 

Indikatorrum 860 Flygkommandostab, FK-stab 

Observationscentral, Oc Marinkommandocentral, MKC 

 Lfv -centraler, ACC, TMC, TWR 

Sensorer: Räddningscentral, RC 

Strilradaranläggning 15 Vädercentral, VÄDC  

Strilradaranläggning 66 Marktelekontor, MTK med TDC 

Strilradaranläggning 860 Flygbaser 

Radaranläggning 870 Stridsledda flygplan 

Flygburen spaningsradar FSR 890 Flygtrafikledning, ANS 

IK/ID -system PN-79 Lv-förband 

Observationsstation, Obs Lvrb-förband 

Luft- o markobservationssystem, LOMOS Informationssystem IS FV 

 Rundradiosändare 

Övri ga objekt och system: Markteleunderhållsbataljon, Mtuhbat 

Styrdatasändare FMR 10 Försvarets telenät, FTN 

Stri- och FYL-radiostationer Allmänna telenätet, ATN 

Taktiskt radiosystem, TARAS  

Strilpejlsystem, SPS  

SBÖ-spridare  

Luftlägesinformationssystem, LuLIS  

Strilutbildningssimulator SIM/S  

 

 

Respektive objekt och system beskrivs i separata dokument. 

 

 

Funktioner i stril 
 

I originaldokumentet redovisas varje funktion översiktligt 
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Försvarets telenät, FTN 

 
Försvarets telenät, FTN, är ett för försvarsmakten gemensamt, landsomfattande telenät för 

överföring av ljud, data, text och bild. FTN:s geografiska täckning överensstämmer med 

anslutna stabers och förbands lokalisering. FTN har ofta en kapacitetsmässig koncentration 

till de områden där Telias nät, ATN, är relativt svagt utbyggt 

 

Transmissionsmässig utformning 
 

Den största transmissionsresursen i FTN utgörs av Försvarets fasta radiolänknät, FFRL. FFRL 

är ett fast utbyggt transmissionsnät, som är uppdelat i en stomdel bestående av huvudstråk och 

en anslutningsdel med ett antal bistråk. 

 

Stomdelen har en sammanhängande, maskformig och landsomfattande struktur. Maskernas 

skärningspunkter benämns knutstationer eller noder. 

Ett stråk mellan två knutstationer kallas huvudstråk. Stråk som förbinder försvarsanläggningar 

med huvudstråk kallas anslutningsstråk. 

Normalt är nätets stomdel uppbyggd av förbindelser med överföringshastigheten 155 Mbit/s 

eller 34 Mbit/s, dvs 1920 eller 480 telefonikanaler. I anslutningsdelen varierar kapaciteten 

från 1-480 kanaler. 

 

 
Övriga transmissionsresurser i FTN är försvarsägda kablar, av Telia och FM samägda kablar 

samt från Telia förhyrda och förberedda resurser. 
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En ökande andel av transportabel radiolänkmateriel tillförs nätet för att vid behov höja 

kapaciteten och öka uthålligheten. 

Trafikal utformning 
 

För informationsöverföring mellan nätets abonnenter används nedanstående principer: 
 

-    Överföring via stela förbindelser 

-    Kretsförmedling 

-    Meddelandeförmedling 

-    Paketförmedling 

 

Stela förbindelser 
 

Här sker ingen förmedling i nätet, utan de abonnenter som skall utväxla trafik är förbundna 

med en fast uppkopplad förbindelse. Detta har fördelen att uppkopplingstiden är mycket kort. 

Stela förbindelser medför också stora nackdelar. De ger dålig flexibilitet i nätet, låg 

sambandssäkerhet och dålig hushållning med transmissionsresurserna. 

Det sker en successiv övergång från stela till förmedlade förbindelser. Hösten 1997 är det i 

huvudsak radio- och styrdataförbindelser som är stela. 

 

Kretsförmedling 
 

Kontakt etableras mellan abonnenter genom att förbindelse kopplas upp när 

kommunikationsbehov föreligger. Uppkopplingen initieras av en abonnent och förbindelsen 

hålls uppkopplad så länge abonnenterna så önskar. Överföringen sker i realtid, vilket innebär 

att överförd information tas emot i stort sett samtidigt som den sänds. 

 

Meddelandeförmedling 
 

Meddelandeförmedling innebär att en abonnent överlåter ett adresserat meddelande till nätet, 

som vid lämpligt tillfälle förmedlar detta till en i adressen utpekad abonnent. Meddelandet 

lagras undan i sista knutpunkten där även eventuell konvertering utförs. Detta innebär bland 

annat att abonnenterna kan ha samtrafik utan att använda samma överföringshastighet. Man är 

heller inte beroende av att den mottagande abonnenten är tillgänglig vid sändningstillfallet. 

 

Paketförmedling 
 

Paketförmedling är främst avsedd för datakommunikation. Sändande abonnents utrustning 

delar upp meddelandet i paket om ett visst antal bitar. Paketen sänds oberoende av varandra 

genom nätet till adressaten. När inga paket sänds utnyttjas inga förbindelser i nätet. En 

abonnent kan alltså ligga uppkopplad mot en annan utan att det i nämnvärd grad påverkar 

belastningen i nätet. 

 

Abonnenter 
 

Abonnenterna i FTN utgörs av försvarets centraler, högre och lägre regionala ledningsorgan 

samt en del lokala ledningsorgan. Dessa utnyttjar nätet för både militärt och civilt bruk inom 

totalförsvaret.  
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Huvuddelen av trafiken i stril framförs i FTN.  

Viktiga abonnenter är anslutna till minst två skilda nätväxlar via fysiskt skilda 

transmissionsvägar.  

Abonnentutrustningar, som abonnentväxel, telefonutrustning, MILTEX -abonnentutrustning, 

ingår inte i FTN 

 

Trafiknät 
 

Trafiknätet är den funktion som abonnenterna ansluter till, den trafikaverkande funktionen. 

Trafiknäten sammansätts av delar ur transmissionsresurserna för överföring, men utnyttjar för 

sin funktion även nätväxlar (motsvarande) och stödsystem för styrning av nätet (vägval mm). 

 

 
 

ATL-nätet 
 

ATL-nätet är ett landsomfattande, helautomatiskt telefonnät.  

I nätet ingår ett antal programminnesstyrda nätväxlar med kapaciteten ca 1000 förbindelser. 

ATL har ett vägvalssystem som automatiskt dirigerar trafiken över tillgängliga vägar. Vid 

skador fungerar varje avskuren del autonomt.  
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Nummerplanen för ATL är geografiskt obunden. Abonnenterna kan ansluta med samma 

nummer till flera nätväxlar. Dessutom kan en abonnentvia nås med flera abonnentnummer. I 

nätet finns även en prioriteringsfunktion.  

Informationsöverföringen sker enligt kretsförmedlingsprincipen 

 

MILTEX -nätet 
 

MILTEX -nätet är ett landsomfattande trafiknät för krypterad textkommunikation mellan 

enheter inom försvaret. 

Kommunikationen mellan MILTEX-abonnenterna sker via uppringda förbindelser i ATL eller 

ATN. 

För specialtjänster, som fleradressering, samtrafik med andra nät, etc. utnyttjar MILTEX-

abonnenterna ett antal datorstyrda meddelandeförmedlingscentraler, MFC, som finns i FTN 

Informationsöverföringen sker, vid direktkontakt mellan abonnenterna, enligt 

kretsförmedlingsprincipen. Vid kommunikation via MFC sker informationsöverföringen 

enligt meddelandeförmedlingsprincipen 

 

 

MILPAK -nätet 
 

MILPAK -nätet är ett landsomfattande trafiknät för datakommunikation enligt 

paketförmedlingsprincipen. 

MILPAK består av ett antal noder (dataförmedlare) som är förbundna med trunkförbindelser 

som antingen är fasta eller uppkopplade i ATL. Flertalet av abonnenterna är anslutna till 

noderna via uppringda förbindelser 

MILPAK -nätet har dynamisk trafikstyrning vilket innebär att vägval sker med hänsyn till 

belastning och skador 

 

 

SBÖ-nätet 
 

SBÖ-nätet är ett trafiknät för överföring och spridning av smalbandig radarinformation. 

I spridningspunkter (SBÖ-spridare) sprids radarinformation från en radaranläggning till flera 

centraler.  

SBÖ-nätet utnyttjar förmedlade förbindelser i ATL. 

 

 

MILFAX -nätet 
 

MILFAX -nätet är ett landsomfattande nät för krypterad telefaxkommunikation mellan enheter 

inom försvaret. 

Kommunikationen mellan nätets abonnenter sker via uppringda förbindelser i ATL eller 

ATN. 

 

 

MILVOX -nätet 
 

MILVOX -nätet är ett landsomfattande nät för krypterad talkommunikation mellan ett begränsat antal 

enheter inom försvarsmakten. 

Kommunikationen baseras på uppringda förbindelser i ATL eller ATN. 
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FM IP-nätet 
 

Försvarsmaktens IP-nät, FM IP, är ett landsomfattande nät för dataöverföring mellan enheter 

inom totalförsvaret.  

FM IP-nätet är uppbyggt av ett nationellt stamnät och regionala stamnät till vilka 

abonnentnäten är anslutna. FM IP-nätet bygger på "Internet-standarden" TCP/IP, vilket 

innebär att alla anslutna utrustningar har en unik adress. 

FM IP-nätet har dynamisk trafikstyrning vilket innebär att vägval sker med hänsyn till 

belastning och skador. 

 

Övriga nät 
 

Utöver ovanstående nät finns ett betydande antal trafiknät, med olika kapacitet, som är 

uppbyggda av stelt uppkopplade punkt-till -punktförbindelser, t ex interfon. 

 

Samverkan Försvarsmakten - Civila teleoperatörer 
 

Samverkan mellan FTN och civila telenät sker bl a i stomnätets samverkanspunkter. I dessa 

punkter finns anpassning mellan de olika näten. 

Strilanläggningar är i regel flernätsanslutna, dvs. de är förutom till FTN också anslutna till 

Telias allmänna telenät, ATN. 

Försvarsmaktens transportabla radiolänkmateriel kan användas som ersättning för digitala 2,8 

och 34 Mbit/s radiolänkar. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Källförteckning 
 

Strildok nivå l (Detta dokument) bygger i huvudsak på Strildok nivå 2. Beträffande 

informationskällor, se rubriken "Källförteckning" för respektive objekt på nivå 2.  

 

För historiken i Strildok nivå l har främst följande källor använts: 

 

Uppbyggnaden av flygvapnets första radarsystem 1944-1953,  

Sven Scheiderbauer,  

Militärhistorisk Tidskrift, 1981 

 

Det bevingade verket - Svensk militär flygteknik och materiel under 50 år,  

ISBN 91-7810-543-9 
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201 Lfc 1 
 

Historik 

 

Utvecklingen av nya flygplanstyper under 1950-talets början ledde till att förvarningstiderna 

minskade varför snabbheten i rapportering, bearbetning, presentation och orientering måste 

ökas. Därför slogs luftbevakningscentraler (lc) och jaktcentraler (jc) samman till en typ av 

central, kallad luftförsvarscentral (lfc). Till denna central knöts även representanter för 

luftvärnet. 

I och med tillkomsten av lfc kunde en centraliserad och direkt stridsledning genomföras. Det 

stridslednings- och luftbevakningssystem som lfc kom att ingå i benämndes Stril 50. 

Utvecklingen på det vapentekniska området gick under de följande åren så snabbt att nya 

vägar måste prövas för att upprätthålla ett effektivt och slagkraftigt luftförsvar. Intensiva 

studier, forskning och utvecklingsarbete under slutet av 1950-talet och början av 1960-talet 

gav till resultat en uppbyggnad av Stril 60-systemet. 

De värderingar som låg till grund för utvecklingen av lfc gäller fortfarande för lösande av de 

förelagda uppgifterna men metoderna har successivt förbättrats genom utnyttjande av 

datateknikens och signalbehandlingens utveckling. 

 

 
 

År 1959 beställdes från Marconi i England två databehandlingssystem, till en kostnad av 60 

MSEK, som skulle ingå i Stril 60. Under 1963-64 levererades systemet "Fur Hat" till lfc l. 

Systemet bestod av DBU 0100 och operatörsplatser med indikatorer i de operativa hytterna. 

(Ref: DBU0100 T5001) 
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1965 kompletterades systemet med datorer och funktioner för ledning av Rb 68 och 

alarmering. Kompletteringen beställdes från Marconi till en kostnad av 10 MSEK. 

 

 

1970 levererades av Marconi system "Mayflower" DBU 0101 som omfattade datorsystem för 

regional vädercentral (RVädC) och datorsystem för volumetrisk radarstation typ PS-66. 

Kostnad 7 MSEK. 

(Ref: Mayflower Volumetric DBU0101 T 6206 vol1) 

 

 
 

 

 

1971 kompletterades det regionala vädersystemet med ett grafiskt presentationssystem från 

STANSAAB, system "Napoleon" DBU 0102 till en kostnad av 2 MSEK. 

(Ref: Systembeskrivning Proj. Napoleon Nr: 135) 
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1976 kompletterades datorsystemen med ytterligare datorer från STANSAAB, till en kostnad 

av 4 MSEK, system òVªder 70 komplettering" DBU 0103. Detta innebar att väder- och 

stridsledningssystemen separerades databehandlingsmässigt och att RVädC fick ett komplett 

dubbeldatorsystem för beräkning av väderprognoser. 

(Ref: Lfc l komplettering systembeskrivning DBU 0103 E9000 2296S) 

 

 
 

 

 

 

1979 ersattes de gamla ELKA-generatorerna med ett datorsystem för generering av ELKA. 

Detta system levererades av DECCA/TVT till en kostnad av 4 MSEK och fick beteckningen 

DBU 0104. 

(Ref: Funktionsbeskrivning DBU 0104 Rev 1-7909-4) 
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1983 modifierades presentationsutrustningen från elektronrörsbestyckade till 

halvledarbestyckade enheter. Program och utrustning för databehandling och presentation av 

smalbandsöverförda plottar infördes i DBU 0100 och 0103. Leverantör var DATASAAB och 

SRA till en kostnad av 14 MSEK. 

(Ref: SBP-utrustning Funktionsbeskrivning Del 1 M8323-321010) 

 
 

 

 

 

 

Uppgifter 
 

I krig skall lfc l insamla, sammanställa och presentera information om aktuellt luftläge samt 

utnyttja denna information för stridsledning av olika vapensystem samt för orientering och 

förvarning av samhällsfunktioner och militära förband. Sammanställd luftlägesinformation 

skall överföras till, och delges övriga intressenter.  

 

I fred är uppgifterna förbandsproduktion av främst stril- och flygförband samt 

incidentberedskap.  

 

De uppgifter som skall utföras i lfc l indelas i följande verksamheter: 

 
Sensorinformation 
Övrig information 
Ledning och delgivning 

Systemstöd 

Simulering 
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Uppbyggnad 
 

Lfc l är grupperat i ett bergrum indelat i ett antal tunnlar som rymmer operativa utrymmen, 

tekniska driftutrymmen, underhålls- och serviceutrymmen, matsalar, kontorsutrymmen och 

utrymme för vaktstyrka.  

 

I lfc l är samgrupperat Flygkommandostab, Regional vädercentral (RVädC) och 

Marktelekontor (MTK).  

 

De operativa utrymmena omfattar Strisektion, Lbevsektion, TL-sektion, Lvsektion och 

Alarmeringssektion (föreslagen ny benämning Flygvamingssektion). 

De tekniska driftutrymmena omfattar kraftförsörjningsrum och ventilationsrum, telerum data, 

telerum transmission och telerum telefon. 
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Källförteckning: 
 

AH4-1987 LV-ledning M7743-106224 

ILvsv-1986 LV-ledning M7743-146011 

System Description DBU 0100 T5001 vol 1-4 

Mayflower Volumetric System DBU 0101 T6206 vol l 

Funktionsbeskrivning DBU 0104 Pärm 4 rev 1-790904 

Lfc l komplettering Systembeskrivning DBU 0103 E90002296 S 

Digital processutrustning DBU 0101 M8323-532110 

Analog presentationsutrustning DBU 0101 M8223-263010,  

M8223-264010 

SBP-utrustning Funktionsbeskr del 4 DBU 0100 M8323-321010 

Maskinsystembeskrivning Storbild 90 DBU 0100 FLT 418187 

Pejldatasystem  M7773-400040 

MHA Lfc l Vol l    

MHA Lfc l Vol2    

DBU 205 Mod 88 Systembeskr Allmän del  M7773-260501 

DBU 205 Mod 88 Systembeskr Teknisk del  M7773-260502 

Systembeskr Lfc l Tablå  M7773-262880 

Lfc l Tablåsystem Användarmanual  M7786-258680 

Handbok Rrjal  M7741-502637 
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202 Lfc 2 
 

Historik 
 
Projekteringen av Lfc typ 2 påbörjades i början av 1970-talet. Storbildspresentationssystemet DBU 02 

beställdes 1974. Som leverantör valdes Singer Librascope Division i USA. Utvecklingen pågick under 

åren 1974-77. 

 

Installation av DBU 02 gjordes 1977-78 i tre befintliga Lfc modell 50, Lfc W2, Lfc 01 och 

Lfc ÖN, som samtidigt moderniserades på sambands- och radiosidan. Till en början användes 

anläggningarna endast för utbildning och övning, för att något år senare tas i taktisk drift.  

 

Ett fjärde DBU 02-system anskaffades och placerades på central verkstad i Växjö. När Lfc 

NN byggdes 1985 flyttades detta system dit.  

 

I samband med att antalet luftförsvarssektorer 1981 minskades, omorganiserades Lfc W2 och 

Lfc 01 till lfuc.  

 

Televäxeln i Lfc ÖN byttes under 1991 till Televäxel 420 (AXT) och nya sambandspaneler 

installerades. I Lfc NN installerades redan från början en AXT-växel.  

 

Under 1992 kompletterades Lfc NN med DBU 288M och DBU 291 för flygtrafikledning 

respektive Lvrb-ledning.  

 

1993 togs beslut om nedläggning av Lfuc W2 och Lfuc 01. Ersättare för Lfuc W2 blev en 

Lfuc/T som samgrupperas med Rrgc/T. Funktionerna i Lfuc 01 löstes genom komplettering 

av Rrgc O l S.  

 

 

Tre större modifieringsomgångar har utförts på DBU 02: 

 

- I den första omgången (version l), som gjordes 1978-79, förbättrades tabellindikatorns 

funktioner och felaktigheter i systemet rättades 

 

- I den andra omgången (version 2), som genomfördes under 1981-83, infördes en del nya 

operatörsfunktioner och andra förbättrades. På maskinvarusidan byttes xenon-lamporna i 

storbildsprojektorn till standard xe-lampor för att ge längre livslängd och lägre kostnader 

 

- I den tredje och senaste omgången (version 3), som genomfördes 1985-86, förbättrades 

systemets prestanda, stabilitet och handhavande. Ytterligare några moderniseringar har 

genomförts som underlättar handhavandet för tvak och reducerar underhållskostnaderna 

 



32 

 

Uppgifter 
 

I krig skall Lfc 2 insamla, sammanställa och presentera information om aktuellt luftläge samt 

utnyttja denna information för att leda och samordna stridsledning av olika vapensystem samt 

orientera och förvarna allmänhet, samhällsfunktioner och militära förband. 

 

Lfc 2 är i fred obemannad (förutom teknisk bemanning) och utnyttjas endast för utbildning 

och övningsverksamhet samt, i begränsad omfattning, för incidentberedskap. 

 

De uppgifter som utförs i Lfc 2 kan indelas i följande verksamheter: 

 

- Sensorinformation 

- Övrig information 

- Ledning och delgivning 

- Systemstöd 

- Simulering 
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Uppbyggnad 
 

Lfc 2 är grupperad i ett bergrum som inrymmer taktiska utrymmen, tekniska driftutrymmen, 

underhålls- och serviceutrymmen, matsalar, kontorsutrymmen, utrymme för vaktstyrka, m m. 

 

De taktiska utrymmena utgörs av ett tre våningar högt op-rum kallat "kyrkan", operatörshytter 

i tre våningar samt markörutrymmen i två våningar. I op-rummet finns ett kartbord och en 

tablåvägg med projektionsdukar för storbild och vädertablå samt ett antal mekaniska tablåer. 

Storbilden och tablåerna kan ses genom operatörshytternas fönster. 

 

 
 

De taktiska utrymmena utnyttjas av Strisektion, Lbevsektion, Lv-sektion, TL-sektion, 

Flygvarningssektion (tidigare alarmeringssektion), Driftgrupp och Sbledningsgrupp.  

De tekniska driftutrymmena omfattar kraftförsörjningsrum, ventilationsrum, telerum data och 

telerum transmission.  

Underhålls- och serviceutrymmena omfattar maskinverkstad, 

televerkstad/databehandlingsverkstad och tekniskt förråd.  

I anslutning till Lfc 2 kan finnas utrymmen för Flygkommandostab, Vädercentral (VÄDC), 

Teledriftcentral (TDC) och Strilbataljonstab 
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Kapacitet 
 

Lfc 2 kan ta emot 70 företag från vardera av max två rrgc. Av dessa 140 företag kan max 120 

behandlas och presenteras. Utöver detta finns 20 internt simulerade företag samt 10 internt 

simulerade larmföretag. De simulerade larmföretagen presenteras endast på varnled 

tabellindikator. Alarmeringsberäkningar kan utföras för 60 företag (fientliga, okända, 

oidentifierade) mot maximalt 40 larmkanaler. 

 

 

 

Källförteckning 
 

 AH4-1987 

 

M7743-106224 

 ILvsv-1986 

 

M7743-146011 

 LvR Kompstri rb 77 

 

 

 MHA Lfc 2 Del l 

 

M7743-501077 

 MHA Lfc 2 Del 2 

 

M7743-501087 

 DBU 288M Handhavandebeskrivning 

 

M7773-262950 

 DBU 291 Handhavandebeskrivning 

 

M7773-262970 

 StrilR M7743-501127 

   

   

   

 Se även FHT hemsida:  

 Luftförsvarscentral typ 2, Lfc 2 FHT F02/07 2007-03-15 
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203 Ledningscentral O1O 
 

Allmänt 
 

Ledningscentral 010 är lokaliserad till Gotland. Centralen är en kombinerad stril- och 

ledningscentral för 169. flygstridsgruppen. 

 

Den övergripande strilfunktionen för Gotland löses normalt genom att luftläge erhålls från 

strilcentral på fastlandet. Ledningscentral 010 skall dock kunna ta över och verka autonomt 

vid t ex förbindelsebortfall med fastlandet. Denna reservnivå innebär att de informations-

källor som finns på Gotland utnyttjas, främst för att säkerställa flygvarning, lv-ledning och 

basorientering via LuLIS. 

 

Telekommunikationssystemet säkerställer kommunikationen med strilfunktioner på 

fastlandet, sidobasen Visby och MKG, inklusive underställda förband. För sändning av 

egenproducerad LuLIS-information krävs viss sambandsutbyggnad. Denna utbyggnad sker 

under återtagning. 

 

Ledningscentral 010 ersatte i december 1998 tidigare Lfuc 010 som organiserades 1981. DBU 

287 ersattes härvid av DBU 03. Ledningscentral 010 är grupperad i befintliga lokaler. 

 

Uppgifter 
 

Ledningscentral 010 har i stort uppgifter enligt följande: 

 

Fredsproduktion som omfattar utbildning, spel och övningar samt teknisk drifthållning av 

anläggningen 

 

Under kris/krig bemannas Ledningcentral 010 för att vara beredd att överta strilfunktionen för 

Gotland om sambandet med fastlandet bryts. Funktionen löses normalt av strilcentral på 

fastlandet. 

 

Vid autonom verksamhet har Ledningcentral 010 ansvaret för funktionerna flygvarning, lv-

ledning och basorientering. Vid autonom verksamhet sänds egenproducerat luftläge via 

LuLIS. 
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 Ledningscentral 010 är uppbyggt enligt nedanstående bild: 

 

 
 

Luftlägesinformation i form av 400-meddelanden erhålls normalt från strilcentral på 

fastlandet via MILPAK och TYKO 32. 

 

För att ett egenproducerat luftläge skall kunna skapas i Ledningscentral 010 tas 

radarinformation in i form av 200-meddelanden via en MIP-enhet (Multi In/Out Processing). 

Radarinformationen erhålls från radarstationer på Gotland via stel avtappning i OK-stativet. I 

ordinariefallet överförs radarinformation även till strilcentraler på fastlandet. 

 

Observationsrapporter LOMOS från Obs på Gotland sänds normalt till  Oc på fastlandet. Som 

reservalternativ kan Ledningcentral 010 ta emot rapporter från 16-20 Obs. Rapporterna 

behandlas i en egen LOMOS-server. Oc-funktionen i Ledningcentral 010 provas ofta för att 

säkerställa övertagande om förbindelserna med fastlandet bryts. 

 

LuLIS erhåller allmänt luftläge från DBU 03. För generering av funktionsspecifik LuLIS-

information finns två operatörsplatser med GerU, en för lvled och en för varnled/basoriled. 

LuLIS-information, dvs allmänt luftläge och funktionspecifik information, matas ut i LuLIS 

Marknät till direktanslutna abonnenter och FM/P2-sändare (återtagning). 
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För att erhålla tid och korrektionsdata för DGPS till FM/P2-sändare om förbindelserna med 

fastlandet bryts krävs dessutom utbyggnad med LuLIS Referensstation. Även denna 

utbyggnad sker under återtagning. 

 

DBU 03 omfattar åtta generella operatörsplatser som efter ett inloggningsförfarande kan 

utnyttjas av: lbevled/måled, målobs (2 st), iled, tvak/sbled, ocled, obsmot/simled. En 

operatörsplats är reserv. 

 

På samtliga operatörsplatser finns kommunikationspaneler som är anslutna till anläggningens 

Televäxel 420. Denna växel utgör en växelnod i befintlig Bas 90-konfiguration, vilket innebär 

att alternativa nätanslutningar finns inom växelgruppen. 

 

 DBU 03 använder Windows NT som operativsystem och är uppbyggt som en klient/server-

lösning med ett lokalt nätverk. Tablåinformation ingår inte i DBU 03 utan presenteras 

manuellt på Whyteboard-tavlor. 

 

Kapacitet 
 

Följande kapacitetsuppgifter gäller för Ledningscentral 010: 

 

- DBU 03 kan ta emot och presentera luftlägesinformation i 400-format från tre 

strilcentraler. 

 

- DBU 03 kan ta emot och presentera information i 200-format (SBÖ) från åtta radarsensorer 

 

- DBU 03 kan ta emot och presentera information från 16ð20 Obs i LOMOS. Fem 

samtidiga rapporter kan tas emot 

 

- DBU 03 kan målfölja (halvautomatiskt) minst 50 företag på presenterat radarunderlag 

(PR, IK, SSR och MSSR). Systemet är dimensionerat för att två målobs handhavande 

mässigt skall klara av att målfölja ca 20 halvautomatiskt följda mål 

 

- DBU 03 kan presentera luftläge, överfört från fastlandet eller egenproducerat. 

Sampresentation är möjlig 

 

- DBU 03 kan producera och sända LuLIS-information i gällande format efter att 

erforderlig sambandsutbyggnad är genomförd (återtagning). LuLIS-information kan även 

sändas i normal-fallet, dvs då luftläget erhålls från fastlandet 

 

- DBU 03 kan hantera kartdata i FALKEN-format och inkluderar ritprogram som 

möjliggör tillverkning av egna kartor 

 

 

Källförteckning 
 

Ledningscentral O1O, Systemspecifikation FMV ELEKTRO H33 199:3755/97 
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204 STRIC 
 

Historik 
 

En planerad omsättning av materielen i Lfc l och Rrgc/F i början av 1980-talet senarelades 

successivt på grund av minskade ekonomiska ramar och till följd därav ändrade avvägningar. 

 

Materielproblem på grund av materielens höga ålder, förändringar i flygsystemen, tillkomst 

av nya radarstationer och ASP-system, införande av strilradarledning m m har framtvingat 

successiva kompletteringar och anpassningar i de befintliga strilcentralerna. Eftersom 

huvuddelen av strilcentralmaterielen redan vid 1980-talets mitt passerat sin ursprungliga 

tekniska livslängd är en total materielomsättning nödvändig för att möta de krav som framtida 

radar-, flyg- och informationssystem ställer. 

 

Beroende på planeringsmässiga förutsättningar och för att tillgodose behovet av en enhetlig 

stridsledningsfunktion anpassad mot JAS 39 genomförs först en materielomsättning av 

stridsledningsnivån, dvs Rrgc/F och Rrgc/T samt stridslednings- och målföljningsfunktionen i 

Lfc l. Den nya materielen benämns stridsledningscentral, STRIC. 

 

Ett första avtal om leverans av STRIC skrevs 1990-10-26. STRIC-projektet fick dock en dålig 

start och under 1992-93 gjordes en rekonstruktion av projektet som innebar följande: 

 

- Indelning av projektet i två etapper (El, E2) 

- En totalt längre införandeperiod (1995-2000) 

- Slutversionen utvecklas via ett antal systemreleaser (SR1-SR4) 

- En tidig utprovningsanläggning levereras (STRIC/P) 

- Stridsledning säkerställs för den första JAS 39-divisionen 
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(Övrig information är tillsvidare sekretessbelagd) 
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205 Rrgc/F 
 

Historik 
 

Funktioner och taktisk organisation i en fast radargruppcentral, Rrgc/F, bygger på 

erfarenheter från Stril 50-systemet. 

Den första centralen av typ Rrgc/F togs i operativ drift under 1965. Till att börja med 

användes Rrgc/F tillsammans med låghöjdsradarstation PS-15 för luftbevakning och 

stridsledning på höjder under 4000 m.  

I och med att smalbandsöverföring av radarinformation infördes i stril under senare delen av 

1970-talet och antalet radarstationer som kunde presenteras därmed ökade utökades 

användningsområdet för Rrgc/F till att omfatta alla höjder inom ett geografiskt område. På 

detta sätt används Rrgc/F än idag. I Rrgc ÖNM har låghöjdsanvändning aldrig varit aktuell. 

 

Utrustningen, som fick beteckningen DBU 205, levererades av Standard Radio & Telefon AB 

och bestod av datorer för målföljning, höjdmätning och stridsledning samt utrustningar för 

presentation och inmatning av data vid operatörsplatser för motsvarande taktiska funktioner. 

Datorerna för målföljning och stridsledning hade en minnesvolym på 4 Kord (40 bit), medan 

höjdmätningsdatorn endast hade ett minne på 512 ord (40 bit). Programmeringen utfördes i 

maskinkod. Genom en rad modifiering har bl. a minneskapaciteten ökats, så att t ex 

målföljnings- och stridsledningsdatorn Censor C932E i dag har ett internminne som 

motsvarar 256 Kord (32 bit). 

Både stridsledningsdatorn, som var en Facit DS 9000, och höjdmätningsdatorn, en Censor 

120, har utgått, den senare i samband med att den volymetriska höjdmätaren PH-39 

avvecklades omkring 1990.  

I samband med införandet av mod 88 i DBU 205 tillfördes såväl nya datorer, APN 167, som 

ett lokalt nät, Ethernet. Det lokala nätet kopplar samman de nya datorerna och ansluter via en 

nätanslutningsdator, NAC, den äldre delen av DBU 205. Nätet ansluter även en ny 

operatörsplats som används av en strilradarledare, srrled. 

 

Under 1993 infördes, för den tekniske övervakaren, tvak, nya terminaler (TVAK PC) 

bestående av två sammankopplade PC-datorer. TVAK PC ger tvak en ensad grafisk gränsyta 

mot systemen samt datorstöd för drift och övervakning. 

 

Vid modifiering har också tillförts DBU 289, för flygvarning och basorientering, samt DBU 

291, för lv- och lvrb-ledning. Båda utrustningarna presenterar måldata och smalbandsöverförd 

radarinformation. DBU 291 används dessutom för att överföra mållägen, datameddelande 

114, till lvrb-förband. Modifieringen innebär att Rrgc/F fått lfuc-funktion. 

Färdplanedatasystem DBU 601 infördes under 1994. Rrgc ÖNM har även utrustats med DBU 

288M för KACC-funktion. 

 

Totalt byggdes åtta Rrgc/F. I dag har fyra av dessa anläggningar avvecklats: Rrgc S1V och 

S10 under 1990-91, 05S under 1992 och 05M under 1994. Kvar i drift fram mot år 2000 finns 

således fyra anläggningar. Av dessa används Rrgc O 1N för utprovning av bl a JAS 39. 

I krigsorganisationen används O 1N i utgångsläget endast som KACC. 
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Definitioner 
 

Rrgc/F är fast installerad i bergrum. 

Till Rrgc/F hör också vissa in- och utorgan, t ex radiolänkar, placerade i närheten av 

anläggningen. För att försvåra lokalisering finns det i princip inte något som strålar ut 

radioenergi vid själva anläggningen. 

 

Uppgifter 
 

Rrgc/F används för luftbevakning och stridsledning samt, i två anläggningar, även för 

fl ygtrafikledning. Rrgc/F är underordnat lfc.  

Rrgc/F samlar in data om mål på alla höjder. Efter insatsbeslut i lfc kan stridsledning av 

jaktflyg och lvrb utföras. Rrgc/F svarar även för att jakten återleds till basen efter fullgjort 

uppdrag. I anläggningar med KACC-funktion är uppgiften att leda och ge anvisningar till icke 

stribehandlad flygverksamhet.  

När läget så kräver kan Rrgc/F fungera självständigt, dvs i största möjliga utsträckning överta 

lfc uppgifter. 

 

Anslutna radarstationer levererar radarbild via SBÖ-nätet. I Rrgc/F utvärderas radarbilderna 

för upptäckt, identifiering och presentation av flygföretag. Den tidigare optiska 

luftbevakningen, som kompletterade radarinformationen, är avvecklad men kommer att 

ersättas med ett nytt system, LOMOS, som är under införande.  

I Rrgc/F sammanställs radarinformationen så att en så komplett luftlägesbild som möjligt kan 

presenteras och överföras till lfc. Med den kompletta luftlägesbilden som underlag kan 

operatörerna fatta beslut.  

Ett jaktförband på aktuell flygbas får order att starta mot ett anvisat mål. Samtidigt fattas 

beslut om vilket stridsledningsorgan som skall stridsleda jaktförbandet. Stridsledning av både 

jakt-, attack- och spaningsflyg kan ske från Rrgc/F.  

I krig skall Rrgc/F samla in, sammanställa och presentera information om aktuellt luftläge 

samt utnyttja denna information för stridsledning av olika vapensystem samt för orientering 

och förvarning av allmänhet, samhällsfunktioner och militära förband.  

Sammanställd luftlägesinformation skall överföras till och delges berörda intressenter. 

 

I fred är uppgifterna för Rrgc/F förbandsproduktion av främst stril- och flygförband samt 

incidentberedskap.  

 

 

Följande verksamheter utförs: 

 

- Sensorinformation 

- Övrig information 

- Ledning och delgivning 

- Simulering 
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Uppgifterna omfattar: 
 

- presentation av luftläge från smalbandigt anslutna radarstationer 

- presentation av måldata från annan strilcentral 

- presentation av bärings- och lägesinformation från automatisk störpejl, ASP 

- målföljning av mål upptäckta med hjälp av anslutna radarstationer 

- samverkan med den civila flygtrafikledningen 

- utnyttjande av höjddata från radarstationer 

- övervakning och manövrering av radarstationer, s.k strilradarledning, SRL 

- igenkänning och identifiering med IK-radar och radiopejl 

- tal- och peksymbolkommunikation inom egen central och med andra centraler 

- utmatning av luftlägesinformation till lfc, annan rrgc och lvrb-förband samt sändning 

av lufor och lv-order 

 

 stridsledningsberäkningar och utmatning av styrdata, inklusive sekundärinformation, 

SEKI, till eget jaktflyg 

 

- talradiokommunikation med eget flyg 

 operativ och teknisk simulering för kontroll- och utbildningsverksamhet 
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Ingående materiel 

 

Rrgc/F innehåller alla funktioner och utrustningar som erfordras för att kunna operera 

självständigt, t ex operatörs- och telerum, elkraftaggregat och luftkonditionering samt 

verkstads-, förråds-, förläggnings- och utspisningslokaler. 

 

Den tekniska utrustningen omfattar främst: 

 

- DBU 205, DBU 289, DBU 291 och DBU 601 

- Telefonsystem 

- Radiosystem 

- Transmissionsutrustning 

 

Följandespeciella förkortningar etc. förekommer i översiktsschemat på nästa sida: 

 

ACM Application Computer Module 

ACP Auxiliary Control Panel 

ASP Automatisk Störpejl  

BG Bildgenerator 

BIXA  Bus Interface and Exchange (model A) 

DG Display Generator 

DMPX Datamultiplexor 

DPM Display Processor Module 

DSD Data Switch Device 

ELKA Elektronisk karta 

HD Hårddisk 

IOC Input Output Computer 

LISP Line Split Adapter 

M2 Inenhet 

M3 Utenhet 

M4 Symbolenhet 

MAS Multi Access Store 

NAC Network Access Computer 

OCP Operator Control Panel 

P2 Bildväxel 

P5 Svepväxel 

SI Systemkontrollenhet 

SRL Strilradarledning 

T2, T3 Datasändare/mottagare för 100-meddelanden 

T4 Datamottagare för 200-meddelanden 

TFU Trigonometry Funktional Unit 

VMEC VME Controler (VME = Versabus Module Europé) 
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Prestanda 
 

Yttäckning 
 

Rrgc/F databehandlingsområde har följande yttäckning: 
 

Målföljning och Presentation 1024 x 1024 km  
 

Höjdtäckning 
 

Höjdtäckningen inom Rrgc/F databehandlingsområde är 39,8 km. 
 

Kapacitet 
 

Antal radarstationer   max 15 
 

Antal målföljda företag   max 73 
 

Antal företag till lfc   max 70 
 

Antal ledningsuppdrag   max 16 (4 per rrjal) 
 

Antal operativa program för olika driftsfall max 15 
 

Antal kartor    max 3 kartor samtidigt för presentation 
 

Datasamband Datameddelanden i 100-serien med 

hastigheten 1200, 1000 och 50 bit/s 

Datameddelanden i 200-serien med 

hastigheten 4800 bit/s 
 

Källförteckning 
 

 Databehandlingsutrustning 205, DBU205 

Mod 88, Systembeskrivning, Del B17-1, Allmän del 

 

M7773-260501 

 Databehandlingsutrustning 205, DBU205, 

, Mod 88, Systembeskrivning, Del B17-2, Teknisk del 

 

M7773-260502 

 Programbeskrivning E 99017- 2100 

 

 

 MHA Rrgc/F Del 2 

 

M7743-500827 

 MHA Rrgc/F Del 3  

 

M7743-500837 

 DBU 205, Mod 88, Programvara APN 

 

 

 DBU 288 M Handhavandebeskrivning 

 

M7773-262950 

 DBU 289 Handhavandebeskrivning     
 

M7773-262960 

 DBU 291 Handhavandebeskrivning     M7773-262970 
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206 Rrgc/T 
 

Historik 
 

Funktioner och taktisk organisation i den transportabla radargruppcentralen, Rrgc/T, bygger 

på erfarenheter från Stril 50- och Stril 60-systemet. 

 

Den första centralen av typ Rrgc/T togs i operativ drift i mitten av 1980-talet. Utrustningen 

levererades av SRA, Marconi och Ericsson. Den bestod av telehyddor med datorer för 

målföljning, stridsledning och kommunikation samt operatörshyddor med utrustning för 

presentation och inmatning av data vid operatörsplatser för motsvarande taktiska funktioner. 

 

Datorerna för målföljning, stridsledning och kommunikation är av typ Marconi Locus 16 och 

telefonsystemet är uppbyggt av Ericssons växlar AXT 101 01. För fjärrkontroll och 

frekvensinställning av talradio anskaffades RCON under 1987. 

 

Vid modifiering 1989 tillfördes nya datorer, APN 167, som utför täckningsberäkningar för 

funktionen strilradarledning (SRL), automatisk störpejling (ASP) samt mottagning av 

information från den optiska luftbevakningen (OPUS). De nya datorerna är sammankopplade 

med ett lokalt nät, Ethernet. Sammankoppling av de nya datorerna och den äldre delen av 

DBU 260 sker med en nätanslutningsdator NAC. I NAC-datorn finns också kommunikationen 

mot OPUS. 

 

Under 1993 infördes, för den tekniske övervakaren, tvak, nya terminaler (TVAK PC) 

bestående av tre PC-datorer i telehyddan och en i varje op-hydda. Dessa datorer är 

samankopplade i ett eget nät och ger tvak en ensad grafisk gränsyta mot systemen samt 

datorstöd för drift och övervakning. 

 

Vid modifiering 1994 ersattes de äldre processorerna i Locusdatorerna, ALP1 och ALP2, med 

en ny variant, ALP6. Dessutom utrustades centraldatorerna med dubbla processorer. 

Anledningen var att öka kapaciteten och därmed minska belastningen på de enskilda 

datorerna. Införandet av ALP6 innebär också att utvecklingen av programvara kan göras i en 

modernare och rationellare miljö. 

 

Definitioner 
 

Rrgc/T är en strategiskt rörlig ledningscentral som kan upprättas i förberedda bergrum (S-

anläggning) eller i förberedda oskyddade anläggningar (N-anläggning). Till Rrgc/T kan flera 

radarstationer av olika typer anslutas. Normalt upprättas Rrgc/T i en S-anläggning 

tillsammans med strilradaranläggning 860.  

 

I fredstid är Rrgc/T vanligtvis placerad på flottilj utan att vara samgrupperad med 

strilradaranläggning 860.  

 

Rrgc/T består av en telehydda RIR och en till tre op-hyddor RIR. Denna konfiguration 

benämns även RIR/H, rörligt indikatorrum hög funktionsnivå. 
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Till Rrgc/T hör också vissa in- och utorgan, t ex radiolänk RL-451 och samgrupperade 

radiostationer, TMR 20, placerade i närheten av anläggningen. 

 

Op-hydda RIR kan även utnyttjas i RIR/L, rörligt indikatorrum låg funktionsnivå. Denna 

konfiguration benämns Indikatorrum 860 och består av en till tre op-hyddor. Indikatorrum 

860 kan upprättas i några strilradaranläggningar 860 och utgör en reservnivå. 

 

Uppgifter 
 

Rrgc/T används för luftbevakning och stridsledning och är underordnat lfc.  

 

Anslutna radarstationer levererar radarbild via SBÖ-nätet. I Rrgc/T utvärderas radarbilderna 

för upptäckt, identifiering och presentation av flygföretag. Den tidigare optiska 

luftbevakningen, som kompletterade radarinformationen, är avvecklad men kommer att 

ersättas med ett nytt system, LOMOS, som är under införande.  

 

I Rrgc/T sammanställs radarinformationen så att en så komplett luftlägesbild som möjligt kan 

presenteras och överföras till lfc. Med den kompletta luftlägesbilden som underlag kan 

operatörerna fatta beslut.  

 

Ett jaktförband på aktuell flygbas får order att starta mot ett anvisat mål. Samtidigt fattas 

beslut om vilket stridsledningsorgan som skall stridsleda jaktförbandet. Stridsledningen kan 

ske från Rrgc/T.  

 

Ledning av attack- och spaningsförband sker för att en smidig flygtrafik skall erhållas och för 

att man skall undvika vådabekämpningar.  
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I fred är uppgifterna för Rrgc/T förbandsproduktion av främst stril - och flygförband samt 

incidentberedskap. 

 

Följande verksamheter utförs:  

 

- Bearbetning av sensorinformation 

- Bearbetning av övrig information 

- Ledning och delgivning 

 

Uppgifterna omfattar: 

- presentation av luftläge från smalbandigt anslutna radarstationer 

- utnyttjande av PSÖ-information, dvs manuellt plottade mål, från KSRR 

- presentation av bärings- och lägesinformation från automatisk störpejl, ASP 

- automatisk eller halvautomatisk målföljning av mål upptäckta med hjälp av radar- eller 

ASP-information 

- samverkan med den civila flygtrafikledningen vid ACC på Sturup, Arlanda och 

Sundsvall 

- utnyttjande av höjddata från 3D- och SSR-radar samt PS-15 

- övervakning och manövrering av vissa radarstationer, s k strilradarledning, SRL 

- igenkänning och identifiering med IK- och SSR-radar 

- tal- och peksymbolkommunikation inom egen central och med andra centraler 

- utmatning av luftlägesinformation till lfc och annan rrgc 

- mottagning av luftlägesinformation från lfc och annan rrgc 

- stridsledningsberäkningar och utmatning av styrdata, inklusive sekundärinformation, 

SEKI, till eget jaktflyg 

- talradiokommunikation med eget flyg 

- övervakning av anslutna radaranläggningar, med hjälp av statusmeddelanden. 

 

Rrgc/T utnyttjas för insamling av data för mål på alla höjder inom ett geografiskt område, FK-

del. Efter insatsbeslut i lfc sker stridsledning av jaktflyg mot i första hand mål som målföljs i 

egen anläggning. Rrgc/T svarar även för att jakten återleds till basen efter fullgjort uppdrag. 

När läget så kräver skall Rrgc/T kunna fungera självständigt, dvs. i största möjliga 

utsträckning överta lfc uppgifter. 
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Ingående delar 

 

Rrgc/T är i fred grupperad på fredsgrupperingsplatser i anslutning till flygflottiljer men 

kommer vid kris eller krig att grupperas i berganläggningar (strilradaranläggning 860, S-plats) 

eller oskyddat intill en radaranläggning (t ex strilradaranläggning 860, N-plats). 

Dessa anläggningar innehåller alla funktioner och utrustningar som erfordras för att man skall 

kunna operera självständigt, t ex elkraftaggregat och luftkonditionering. 

 

Den tekniska utrustningen omfattar främst: 

 

Databehandlingsutrustning DBU 2601 (i op-hydda) 

Databehandlingsutrustning DBU 2602 (i telehydda) 

Telefonutrustning 8602 (AXT i telehydda) 

Telefonutrustning 8603 (AXT i op-hydda) 

Transmissionsutrustning (i telehydda) 

TVAK PC (i tele- och op-hydda) 
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I översiktsschemat nedan förekommer följande speciella förkortningar: 

 

ASP Automatisk störpejl 

AXT Telefonväxel 

CD Centraldator 

DAT Digital Audio Tape 

FOX Radioväxel 

IUD In/utdator 

NAC Nätanslutningsdator 

PD Presentationsdator 

RCON Radiokontroll 

SRL Strilradarledning 
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Prestanda 
 

Yttäckning 
 

Rrgc/T databehandlingsområde har följande yttäckning: 

 

Radartäckning 256 x 256 km 

Målföljning   2048 x 2048 km 

Presentation  2048 x 2048 km 
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Höjdtäckning 

 Höjdtäckningen inom Rrgc/T databehandlingsområde är 39,8 km. 

Kapacitet 
 

 Antal radarstationer max 6 

 Antal målföljda företag max 72 

 Antal företag till lfc max 60 

 Antal externa företag max 2 kanaler om 70 företag 

eller max l kanal om 143 

företag från Lfc l 

 Antal ledningsuppdrag max 12 (2 per rrjal) 

 Antal operativa program för olika driftsfall max 16 

 Antal kartor max 2 kartor samtidigt för 

presentation 

 Rapportering pekdata max 15+1 

 Datasamband Datameddelanden i 100-

serien med datahastigheten 

1000 eller 1200 bit/s 

Datameddelanden i 200-

serien med datahastigheten 

4800 bit/s 

 

 

Källförteckning 
 

 RIR/H Funktionsbeskrivning M7773-426521 

 RIR/H Driftföreskrift M7780-405670 

 DBU 260 MOD 88 Systembeskrivning M7773-262170 

 RIR/H Underhållsföreskrift TOMT DBU260-6 

 Rrgc/T MHA Arbetsmetodik M7743-500847 

 TVAK PC Programsystembeskrivning Telub TR 9230472 

 Strilradarledning med förmedlad SBÖ Telub ?? 
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207 Lgc  
 

Historik 
 

Under beredskapstiden på 40-talet fanns det frivilliga så kallade "tornsvalor" som 

spridda över landet utövade luftbevakning. Vid denna tid var systemet mycket enkelt 

uppbyggt. Luftbevakarna stod placerade på höga punkter, brandtorn och liknande 

befintliga utkiksplatser och var utrustade med en vanlig telefon kopplad till den 

lokala telefonstationen. Vid rapport ringde de upp växeltelefonisten som kopplade 

vidare samtalet. Dessa samtal, så kallade lf-samtal, hade högsta prioritet men det var 

ändå ett långsamt rapporteringssätt. 

Fram till 1948 låg ansvaret för luftbevakningen hos armén. Enligt erfarenheter från 

andra världskriget överfördes detta ansvar i och med 1948 års försvarsbeslut till 

flygvapnet. På 50-talet utvecklades det första moderna systemet för stridsledning och 

luftbevakning, Stril 50, som moderniserade och stadfäste optisk luftbevakning som en 

grundsten i svensk luftbevakning. 

 

 

Uppgifter 
 

Luftförsvarsgruppcentraler (Lgc) skall i krig samla in, sammanställa och delge 

uppgifter om rådande luftläge till överordnad central. Övrig information som samlas in 

bearbetas och delges olika intressenter inom totalförsvaret. 

De uppgifter som skall utföras av Lgc indelas i följande verksamheter: 

- Luftbevakning 

- Övrig information 

- Simulering 

 

 

Gruppering 
 

Lgc kan vara grupperat på många olika sätt, alltifrån i en hyreshuskällare inne i ett 

samhälle till ett bergrum ute i skogen. Hjärtat i ett Lgc är taktikrummet, därutöver 

finns ett tekniskt driftutrymme, ett sambandsutrymme samt ett antal stabs- och 

kontorsutrymmen. 
 

 



59 

 

OPUS-systemet 
 

Drygt hälften av luftbevakningskompanierna använder OPUS-systemet för att få fram 

snabbare rapporter. Systemet är framförallt utbyggt i kustkompanierna och en del 

andra prioriterade kompaniområden. 

Systemet fungerar så att Ls är utrustat med en datagivare med tryckknappar, för bäring. 

Bäringen bestäms enligt klockmetoden, vilket innebär att klockan 12 är norr och 

klockan 6 är söder. Vid rapportering avrundas bäringen till närmast jämna klockslag. 

Inom 3 km kring Ls rapporteras iakttagen farkost som "nära", mittknappen. När en 

knapp trycks in sänds ett pulståg iväg på en stel förbindelse till lgc.  

I lgc telerum finns en mottagande utrustning som identifierar signalen och sänder 

vidare en signal till taktikrummets rapportkarta (kartbordet), där rapporterande Ls 

aktuella bäringslampa tänds. 

Från lgc sänds datasignalen vidare till överordnad central genom att rapp (rapportör) i 

lgc trycker in knappen med aktuellt Ls-littera på sin knappsats. Samtidigt som signalen 

sänds vidare släcks lampan på rapportkartan. 

 
 

 
 

 

Ytterligare information finns i det kompletta dokumentet. 
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208 Strilutbildningssimulator, Strics SIM/S 

 

Historik 

 

En tidigare anläggning för utbildning av operatörer i striltjänst, TAST, togs i drift under 1974 

vid STRILS på F18 i Tullinge. TAST omfattade både elev- och givarplatser. Elevplatsema 

utnyttjades den sista tiden endast vid grundläggande rrjal-utbildning. Vid taktiska övningar 

bemannade eleverna istället en samgrupperad Rrgc/T. TAST tas ur drift under 1996.  

 

För utbildning av operatörer i Rrgc/T finns en Strilutbildningssimulator SIM/R, som beräknas 

tas i drift under 1996. SIM/R är placerad på F20. 

 

För att möta simuleringsbehoven för STRIC tas två lika simulatorer fram. En för utbildning, 

benämnd SIM/S, och en för utprovning, benämnd SIM/P. Kraven på simulering för utbildning 

och utprovning skiljer sig i huvudsak åt genom att utbildning kräver fler operatörsplatser än 

utprovning. SIM/S bedöms att tas i drift under 1997 för omskolning av rrjal för JAS 39. 

 

Definitioner 
 

Strilutbildningssimulator SIM/S ingår i Strics, tillsammans med utprovningssimulator, SIM/P, 

och ett programutvecklingssystem, UTV. Strics är placerad på F20. 
 

Uppgifter 
 

Strilutbildningssimulator SIM/S är ett hjälpmedel vid utbildning och övning av operatörer i 

STRIC. SIM/S kan stimulera en eller två STRIC. SIM/S kan även användas vid 

grundutbildning av rrjal, varvid både elever och givare sitter i SIM/S. 

 

SIM/S kan 

 

- simulera STRIC omvärld 

- simulera alla gränsytor till STRIC via tal-, radio- och datakanaler 

- generera statiska och dynamiska data 

- integrera information från systemsimulator SYSIM vid SAAB i egengenererade 

scenarier och förmedla denna information till STRIC 

 

Ingående materiel 
 

SIM/S består av ett spelplaneringssystem och ett simuleringssystem.  

Spelplaneringssystemet används för att tillverka simulerade objekt och tilldela dem 

egenskaper. Simuleringssystemet används vid själva genomförandet av en övning. Båda 

systemen är självständiga och oberoende av varandra. 
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Spelplaneringssystemet omfattar i huvudsak följande materiel: 

 

- En nod, SÄR, för spelplanering 

- Upp till fyra operatörsplatser 

- En PC, SUR, för registreringsutvärdering 

- En filterbrygga, för ihopkoppling av Spelplaneringssystemet och Simuleringssystemet 

 

Simuleringssystemet omfattar i huvudsak följande materiel: 

 

- En central nod, SAM, för radarsimulering 

- En central nod, SIM, för övrig simulering 

- Sex kommunikationsnoder 

- Tolv operatörsplatser 

- En televäxel 

- En radioväxel 

- En tidmottagare, baserad på GPS-systemet 

- Kommunikationsutrustning: modem, krypton, routrar, m m 

- En färgskrivare, ansluten på LAN 

- En skrivare, ansluten till SIM-noden 

 

Dessutom finns följande materiel i en filmsal: 

 

- Två storbildsprojektorer, för presentation av bildskärms-innehållet på en utvald 

operatörsplats 

- En videoväxel, för val av en av fem anslutna operatörsplatser för presentation på 

storbild 
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Operatörsplatsema i SIM/S är utrustade med 

 

- en operatörsplatsdator 

- två 19 tums färgbildskärmar 

- ett tangentbord 

- en mus 

- en kommunikationspanel 

- en telefonenhet 

- en audioenhet 

 

De två färgbildskärmarna används som huvudindikator och tablåindikator för presentation av 

luftlägesinformation respektive tablåinformation.  

Till audioenheten kan två headset och en fotomkopplare anslutas.  

Samtliga operatörsplatser i SIM/S har samma funktionalitet. Vid inloggning avgörs vilken 

funktionalitet operatören får tillgång till. 
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Tekniska funktioner 
 

Allmänt 
 

När SIM/S är stimulator till STRIC, behöver inte STRIC ändra sina driftfall i något avseende. 

Kommunikationen hanteras på ett verklighetstroget sätt och ordinarie nummerplaner och 

kopplingsförfarande i STRIC kan användas. Vid simulering kopplas alla taktiska förbindelser 

till ett autonomt telenät, benämnt mini-FTN, till vilket även SIM/S är ansluten. 
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Operatörsroller 
 

I SIM/S finns ett antal funktioner som de olika operatörsrollerna har tillgång till. Vilka 

funktioner en operatörsroll har tillgång till är beroende på hur rollen är konfigurerad och kan 

således lätt anpassas. 

En operatör i SIM/S kan ha behörighet till flera operatörsroller, dock endast en i taget.  

Under en övning kan en operatör byta operatörsroll. 

Flera operatörer kan samtidigt ha tillgång till samma operatörsroll. 

 

Följande operatörsroller kan finnas i systemet: 

 

- Övningsledare 

- Systemoperatör 

- Jaktgivare 

- Givare 

- Operatörsroller för sekvensövningar 

 

Ett system för behörighetskontroll skall förhindra obehörig användning. En operatör loggar in 

genom att ange operatörsidentitet och lösenord. Lösenordet kan operatören ändra när som 

helst. Administrationen av operatörsidentiteter hanteras av systemoperatören, som även kan 

ändra lösenord för en operatör men saknar möjlighet att läsa operatörens befintliga lösenord.  

 

Systemet loggar alla inloggningar och utloggningar samt all administration av lösenord och 

operatörsidentiteter. Även misslyckade försök loggas. 

 

Övningsledare 
 

Övningsledaren leder övningsverksamheten, preparerar systemet för den aktuella 

verksamheten, väljer ut vilka övningar som skall köras och anger de förutsättningar som skall 

gälla.  

Övningsledarens uppgift är att övervaka att order och orienteringar sänds vid rätt tidpunkt 

samt att de simulerade befattningshavarna i SIM/S agerar på avsett sätt. 

 

Systemoperatör 

 

Systemoperatören leder den tekniska verksamheten i systemet. Operativsystem, 

behörighetssystem, operatörernas tillgång till funktioner, m m hanteras av Systemoperatören. 

 

Jaktgivare 
 

Jaktgivaren styr olika typer av simulerade flygplan från en man-maskin gränsyta, MMI, som 

liknar den i JAS 39. Flygplanen styrs utifrån information från rrjal och egna sensorer samt 

från företagsorder. 

Ett flygplan styrs genom att Jaktgivaren anger kurs, fart och höjd, varpå systemet simulerar 

flygplanet utifrån egenskaperna för aktuell flygplanstyp. Såväl jakt-, attack- som 

spaningsflygplan kan styras av Jaktgivaren. 

 

En jaktgivare kan samtidigt styra tre flygplan: ett aktivt och två passivt. För det aktiva 

flygplanet presenteras all information medan det för de passiva endast presenteras en 

delmängd av informationen.  



65 

 

De flygplan som jaktgivaren styr är företag i systemet.  

 

Exempel på de funktioner som jaktgivaren har tillgång är: 

 

Direktstyrning av flygplan 

Överlämning av flygplan till annan operatör  

Mottagning av flygplan från annan operatör 

 

 
 

Givare 
 

Operatörsrollen givare är identisk med operatörsrollen jaktgivare men med det undantaget att 

målbanestyrningen utförs med hjälp av funktioner i luftlägespresentationen. 

 

En målbana styrs normalt automatiskt av målbanesimuleringen men kan manuellt tas över av 

en operatör som har tillgång till operatörsrollen givare. 
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Ytterligare information finns i Stics Systempresentation utgivet av FHT 
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209 Strilutbildningssimulator, SIM/R  
 

Historik 
 

Den nuvarande anläggningen för utbildning av operatörer i striltjänst, TAST, togs i drift 1974 

vid STRILS på F18 i Tullinge. Den beräknade livslängden för anläggningen var 15 år. 

Anläggningen har sedan successivt modifierats och anpassats till de förändrade krav som 

ställts på utbildningen.  

TAST omfattar både elev- och givarplatser. På senare tid har anläggningens elevplatser 

utnyttjats i allt mindre omfattning. Eleverna har i stället bemannat en samgrupperad Rrgc/T. 

Anläggningen utnyttjas då för simulering av datakällor samt för mottagning av styrdata och 

måldata.  

Under 1995 ersätts TAST av en Strilutbildningssimulator för Rrgc/T, SIM/R. Utrustningen är 

placerad på F20 i Uppsala. 

 
 

SIM/R-projektet blev mycket försenat och avbröts våren 1997.  

Se vidare objekt 235 Strilutbildningssimulator TAST. 
 

 

Definitioner 
 

SIM/R omfattar dator- och kommunikationsutrustning samt arbetspositioner för följande 

operatörer: 

 

En systemoperatör, sysop  

Två spelledare, spelled 

Tio givare, jaktgivare eller målgivare 

 

Uppgifter 
 

Uppgiften för SIM/R är att simulera radarstationer, flygplan och företagsdata samt att ta emot 

och presentera från Rrgc/T mottagen information för utbildning av personal i stridslednings- 

och luftbevakningsbefattningar. Samgrupperad med SIM/R finns en Rrgc/T vilket innebär att 

eleverna kan genomföra utbildningen i verklig miljö.  

Den valda systemlösningen ger även möjlighet att simulera mot fjärrgrupperad Rrgc/T.  

 

SIM/R kan även utnyttjas för grundläggande momentövningar där eleverna inte övar i den 

verkliga miljön utan en del av givarpositionerna utnyttjas som elevplatser. Det finns möjlighet 

att spela in hela spel eller delar av spel för repetition av vissa utbildningsmoment. 

 

SIM/R mot Rrgc/T används för grund-, special- och repetitionsutbildning av följande 

operatörer: 

 

Crrjal och rrjal 

Måled, bimåled och målobs 

Srrled 
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Ingående materiel 
 

SIM/R är i huvudsak uppbyggd av följande materiel: 

 

- Arbetsstation SUN SPARC 10/41, extern I/0-nod, simuleringsnod och server 

 

- Arbetsstationer SUN SPARC 10/30, systemoperatörsplats, spelledarplatser och 

givarplatser 

 

- Färgmonitorer 19", två per operatörsplats 

- Ethernet 

- Kassettbandspelare med modem 

- Konverteringsutrustning, för datameddelanden till/från Rrgc/T 

- Kommunikationssystem FLEXCOMM 

- Transmissionsutrustning, för kommunikation mot Rrgc/T 
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210 Radaranläggning 870 

 

Historik 
 

Anskaffningen av Radaranläggning 870 var en följd av systemstudier inom både flygvapnet 

och marinen. Studierna visade att låghöjds- och ytövervakningsfunktionerna kunde fås till en 

lägre kostnad genom en gemensam anskaffning.  

ÖB gav därför 1981 direktiv om en samordnad anskaffning av Radaranläggning 870. 

Beställningen på primärradarn PS-870 gick till ITT Gilfillan medan sekundärradarn PI-875 

beställdes från Ericsson Radar Electronics. Leveranserna påbörjades 1988. 

 

Definitioner 
 

Radaranläggning 870 omfattar PS-870 med tillhörande delobjekt, såsom PI-875, Trafiksystem 

870 och Markelektro 870 samt fortifikatoriska anordningar.  

Radaranläggning 870 är taktiskt rörlig, vilket innebär att den kan grupperas om från en plats 

till en annan. Grupperingen sker på förberedda platser. Vid omgruppering utnyttjas en 

radartransportpluton. En sådan pluton finns i varje flygkommando.  

 

Gruppering av den taktiskt rörliga materielen, som är installerad i EMP-skyddande 

materielskydd, kan ske i följande typer av anläggningar: 

 

- Anläggningstyp l. Oskyddad plats 

- Anläggningstyp 2. Splitterskyddad plats 

- Anläggningstyp 3. Fullträffskyddad plats 
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Källförteckning 
 

Slutlig taktisk-teknisk-ekonomisk målsättning för 

radaranläggning 870 

H320:6257/81 

Taktisk-organisatorisk-ekonomisk målsättning för radarpluton 

PS-870/T 

H02 220:7634/94 

Systemspecifikation rranl 870 F:LSHA52:4/81 

Specifikation för IK-radar vid radaranläggning 870 F:LP H 27/81 

Radaranläggning 870 Beskrivning M7773-400360 

PS-870 Funktionsbeskrivning M7773-400370 

MTS 870 Funktionsbeskrivning M7773-400380 

Trafiksystem 870 Funktionsbeskrivning del l M7773-259651 

Trafiksystem 870 Funktionsbeskrivning del 2 M7773-259652 

PI-875 Funktionsbeskrivning M7773-261390 

PI-875 Apparatbeskrivning ERE/L/MI-88:005 

Markelektro 870 Funktionsbeskrivning M7773-258860 

TpRL Systembeskrivning M7786-250440 

Publikationsguide radaranläggning 870 FUH M 3333/15:10270/92 
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211 Strilradaranläggning 860 
 

Historik 
 

Anskaffningen av Strilradaranläggning 860 var en följd av LFU 67 (Luftförsvarsutredning 

1967) och SUS 70 (Systemutredning Stril 1970).  

En systemspecifikation över Strilradaranläggning 860 togs fram där störfasthet och uthållighet 

mot fysisk bekämpning betonades.  

 

Strilradaranläggning 860 omfattar bl a PS-860, SEBA, SIMSON och PI-839. PS-860 är 

tillverkad av ITT Gilfillan medan SEBA och SIMSON är tillverkade av Ericsson. PI-839 är 

tillverkad av Svenska Radio AB och Philips Teleindustrier.  

 

Den första strilradaranläggningen av typ 860 togs i operativ drift 1981.  

 

I samband med anskaffningen av Strilradaranläggning 860 anskaffades också Indikatorrum 

860 (RIR/L), Rrgc/T (RIR/H), TpRL och TMR 20. 

 

 

Definitioner 
 

Strilradaranläggning 860 är den gemensamma benämningen på primärradar PS-860 med 

tillhörande objekt och fortifikatoriska anordningar. Strilradaranläggning 860 kan bestyckas 

för ledningsfall l, 2 eller 3, och grupperas på skyddad eller oskyddad plats (S- respektive N-

anläggning). 

 

Ledningsfall l 
 

Strilradaranläggning 860 är i detta ledningsfall enbart en datakälla som kan lämna information 

till externa centraler. Informationen överförs smalbandigt via SBÖ-spridare på förmedlade 

förbindelser. 
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Ledningsfall 2 
 

Detta ledningsfall omfattar en Strilradaranläggning 860 samgrupperad med en till tre 

operatörshyddor RIR (Indikatorrum 860). Radaranläggningen kan i detta ledningsfall lämna 

information både till de samgrupperade operatörshyddorna och till externa centraler. 

Informationen överförs smalbandigt. Till externa centraler sker överföringen via SBÖ-

spridare på förmedlade förbindelser. 
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Ledningsfall 3 
 

Detta ledningsfall omfattar en Strilradaranläggning 860 med samgrupperad Rrgc/T. 

Strilradaranläggningen kan i detta ledningsfall lämna information både till samgrupperad 

Rrgc/T och till externa centraler. Informationen överförs smalbandigt. Till externa centraler 

sker överföringen via SBÖ-spridare på förmedlade förbindelser. 
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Källförteckning 
 

Systemspecifikation Stril 60 F:LSM 333/13:12/76 

med tillägg F:LS1 

1977-04-15  

 

Preliminär taktisk-organisatorisk-ekonomisk målsättning för 

radarkompani PS-860  

 

FSH 320:6550 1976-

10-27 

Slutlig taktisk-teknisk-ekonomisk målsättning för radaranläggning 

860 

H320:6118 1975-03-03 

Strilradaranläggning 860 Beskrivning M7773-400290 

Radar PS-860/T Funktioner Beskrivning Del l och 2 M7773-426240, -

426250 

SEBA 860 Funktionsbeskrivning M7773-260920 

PI-839 Beskrivning M7773-500770 

Specifikation för IK-utrustning PI-839/T F:LP H 22/74 

Trafiksystem 860 Funktionsbeskrivning M7773-400310 

RL-451 Funktionsbeskrivning M7773-426400 

TMR 20 Funktionsbeskrivning M7773-426230 

SIMSON Funktionsbeskrivning ERE L/BL-87:071 

SIMSON Handhavandebeskrivning ERE L/BC 6184 

Markelektro 860 Beskrivning M7773-426800 

Publikationsguide Strilradaranl 860 med RIR FUH 

M333/15:36689/91 
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212 Strilradaranläggning 15 
 

Historik 
 

Anskaffningen av Strilradaranläggning 15 har sitt ursprung i försöken att med olika metoder 

(ballong, helikopter, flygplan) få en radar tillräckligt högt placerad för att lösa problemet med 

låghöjdstäckning. Strilradaranläggning 15, som har radarn placerad i ett högt tom, var det 

säkraste och minst kostsamma alternativet.  

 

Selenia i Italien fick 1962 uppdraget att bygga radarn som fick beteckningen PS-15.  

 

Ursprungligen var det meningen att PS-15 skulle kombineras med en flygburen 

spaningsradar. Tornradarn skulle stå för kontinuiteten medan den flygburna radarn tillfälligt 

skulle kunna sättas in där det behövdes längre räckvidd och därmed högre höjd än vad 

tornradarn medgav. Anskaffningen av den flygburna radarn avstyrktes dock p g a att själva 

radarn var ganska omodern och störskyddet diskutabelt. En modern variant på detta tema är 

FSR 890. 

 

Definitioner 
 

Strilradaranläggning 15 omfattar ett torn (antennmast) med i toppen placerad radarutrustning. 
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Uppgifter 
 

Strilradaranläggning 15 är obemannad och fjärrmanövreras från ansluten central. 

Radarinformationen överförs smalbandigt till anslutna centraler där den används för 

luftbevakning, stridsledning och sjöbevakning. 

 

Ingående materiel 
 

Strilradaranläggning 15 omfattar i huvudsak följande materiel: 

 

- Primärradar PS-15, inklusive antennmast K 

- Sekundärradar PI-875 

- Datatransmissionsutrustning DT-109 

- Linjeanslutningsutrustning DCE 01 

- Transmissionsutrustning 

- Prestandameter MT 

- Fjärrkontrollutrustning FKU 

- Reservkraft Elverk 540 K 

 

Integration i stril  
 

 
 

Strilradaranläggning 15 är en sensor i stril som lämnar information om mål på låg och lägsta 

höjd. 

 

Från anläggningen överförs följande information till anslutna strilcentraler. 

Överföringen sker smalbandigt via SBÖ-spridare och förmedlade förbindelser: 

 

- PR-plott 

- Höjdinformation  

- IK/ID -information 

- Status 

- Anläggningsidentitet 
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I motsatt riktning överförs: 

- Fjärrkontrollinformation 

 

Strilradaranläggning 15 kan fjärrmanövreras från ansluten strilcentral.  

 

Informationen från vissa Strilradaranläggningar 15 överförs också till marina centraler där den 

används för bl.a. sjöbevakning.  

 

PR-plottarna är extraherade ur videon från primärradarn PS-15, se "Planradarinmätning".  

 

Höjdinformationen erhålls också från PS-15 som är en 2D-radar med höjdskikt. Höjden för ett 

mål anges i form av ett av följande höjdskikt: 0-500 m, 500-1250 m, 1250-2000 m eller över 

2000 m.  

 

IK/ID -informationen, som omfattar IK-plottar och identitet, erhålls från sekundärradarn PI-

875, se "Igenkänning". 

 

Statusinformationen erhålls från samtliga delobjekt i anläggningen. Informationen används 

för teknisk drift och övervakning samt indirekt för funktionsuppföljning (DIDAS Marktele). 

 

Fjärrkontroll innebär såväl teknisk som taktisk fjärrmanövrering av samtliga delobjekt i 

anläggningen.  

 

Informationen som erhålls från Strilradaranläggning 15 tas emot i ansluten strilcentral och 

utnyttjas av funktionerna plotthantering, målföljning och företagsadministration för att sedan 

användas för stridsledning, flygtrafikledning, flygvarning, etc. 

 

Prestanda 
 

PS-15 
 

Täckning 
 

 Elevation Ingen avsökning (linsantenn) 

 Höjd 50-3000 m (30-90 km i avstånd) 

 Bäring 360° (mekanisk avsökning) vilket motsvarar 4096 

bäringspulser 

 

 Avstånd 90 km vid 90 upptäcktssannolikhet (Pd) 

 Uppdatering radardata  8,6 s 

 

Räckvidd 

 
 Ostörd 90 km vid 90 upptäckssannolikhet 

 Störd Uppgift saknas 
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Noggrannhet 
 

 Avstånd <=150 m 

 Höjd Sannolikhet för rätt höjdskikt >=70 % 

 Bäring <=0,15
0
 

 

Upplösningsförmåga 
 

Upplösningen i SBÖ-bild har inte utprovats varför följande resultat är baserade på de resultat 

som erhållits vid utprovning av bredbandsfunktion samt på teoretiska beräkningar. 

 

 Avstånd 600m 

 Bäring 1,76° 

 

 

PI-875 
 

Täckning 
 

 Bättre än primärradarn 

 

Inmätningsnoggrannhet 
 

 Bättre än eller lika med 1,5 km. 

 

Kapacitet 

 
PI-875 kan behandla information från minst 15 mål inom 40 km samt ytterligare 25 mål 

inom 40-110 km samt sända information för minst 20 mål per sekund. 

 

Sändareffekt 
 

 Lågeffektläge 2-3 kW 
 Högeffektläge >=10 kW 

 

Känslighet 
 

Svarsgodkännande vid >.-75 dBm signalstyrka. 
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Källförteckning 

 

 Radarstation PS-15/F Beskrivning, del 1-5 M7773-420701, -420705 

 PS-15/F Funktionskedjor i Stril, Beskrivning M7773-426010 

 Funktionskedjor för smalbandsöverförd,Uh-

föreskrift 

 

F:U H M333:39/77 

 Utprovning utvärderingsrapport funktionskedjor 

med PS-15. Underhållsföreskrift, Funktion 

ELEKTRO H A55/59/83 

 Datatransmissionsutrustning DT-109, Beskrivning M7773-426490 

 PI-875 Funktionsbeskrivning           M7773-261390 

 Uh-beredning Strilradaranläggning 15 utgåva 

1991-04-23 
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214 Strilradaranläggning 66 
 

Historik 
 

Strilradaranläggning 66 anskaffades i mitten av 1960-talet. Kravet var bl a att man med dess 

hjälp skulle kunna upptäcka, målfölja och stridsleda företag på medelhög och hög höjd. 

Radarstationen skulle dessutom ha stor räckvidd och vara störresistent. Valet föll på en fransk 

multilobradar tillverkad av nuvarande Thomson-CSF.  

Fem stationer anskaffades. 

 

Definitioner 
 

Radarstation PS-66 och huvuddelen av kringutrustningen är placerad i en betongbunker. 

Elverk, radio- och radiolänkutrustning mm är placerade i den närliggande terrängen. 

Tillsammans utgör denna Strilradaranläggning 66.  

 

Strilradaranläggning 66 var från början transportabel och materielen var därför installerad i 

hyddor. En komplett anläggning omfattade 23 hyddor. Efterhand som ytterligare materiel 

tillförts och modifieringar införts har kravet på rörlighet i praktiken övergivits. 

 

 




























































































































































































